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Dynamisches Super 3D-Gelenk
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Weiteneinstellung der unteren Hüftgelenkschenkel
• stufenlos • individuell • federnd nachgebend oder fix

67 mm
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Dynamisches Subperineales 3D-Hüftgelenk
Bemaßung:
• obere Breite von 48 mm
• untere Breite von 99 mm
• Tiefe von 25 mm
• Gesamthöhe 178 mm

• obere Breite von 31 mm
• untere Breite von 67 mm 
	 bei 10° Abduktion
• Tiefe von 18 mm
• Gesamthöhe 120 mm
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Dynamisches Subperineales 3D-Hüftgelenk – fix Junior
• Das dynamische Super-3D-Junior Gelenk (SUPER-Jun-4.0) – nicht entriegelbar.

 fix (nicht entriegelbar) mit zentralem Entriegelungsmechanismus


